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ABSTRAK 
 
 

Pada zaman modern saat ini, kursi roda sangat membantu penyandang difabel 

terutama yang mempunyai keterbatasan kaki dalam mobilitasnya. Tujuannya  

membuat penyandang difabel lebih mudah dalam melakukan aktifitas tanpa 

bantuan orang lain dengan cara memutar roda secara manual. Namun penyandang 

difabel tidak bisa melakukan mobilitas secara maksimal karena dibatasi dengan 

jarak tempuh yang jauh, tenaga yang besar, dan factor usia. 

Dengan melihat kebutuhan penyandang difabel saat ini dibutuhkan kursi roda 

yang efektif untuk mengatasi permasalahan yg ada. Kursi roda ini memanfaatkan 

energi listrik dan motor penggerak yang dirakit pada konektor yang dinamakan 

kursi roda elektrik. 

Kursi roda elekrik ini dilengkapi sistem dan fitur penggerak untuk 

mempermudah penyandang difabel untuk menggunakannya seperti motor BLDC 

350 W 36 V berdiameter 6 inch, baterai lithium ion 36 V 4,4 Ah, stang kendali, 

kontroler 350 W 36V, handel gas listrik 350 W 36V untuk mengatur kecepatan 

sesuai yang diinginkan. 

 

 

 

Kata kunci : Kursi roda, konektor, motor BLDC, baterai lithium ion, kontroler, 

          handel gas 
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ABSTRACT 
 
 

In modern times today, wheelchairs are very helpful for people with disabilities, 

especially those with foot limitations  intheir accessibility. The goal is to make 

people with disabilities easier to do activities without the help of others by manually 

turning the wheel. But people with disabilities cannot do maximum mobility 

because it is limited by long distances, large energy, and age factors. 

By looking at the needs of people with disabilities today, an effective wheelchair 

is needed to overcome existing problems. These wheelchairs utilize electrical 

energy and drive motors assembled on connectors called electric wheelchairs. 

This electric wheelchair is equipped with a system and driving features to make 

it easier for people with disabilities to use it such as BLDC 350 W 36 V 36 V motor 

with a diameter of 6 inches, 36 V 4.4 Ah lithium ion battery, handlebar control, 

controller 350 W 36V, electric gas handel 350 W 36V to set the desired speed. 

 

 

Keywords: Wheelchair, connector, BLDC motor, lithium ion battery, controller, 

      gas handle 
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